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


Non-Inertial Frame of Reference  2.4




 1642Isaac Newton 
 


 



 




 1684

 The Principia Mathematica
 


 Optics 
 1704

 




 Inertia 






 Newston's First Law of Motion  2.5




 



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



















 Inertia 



Newston's Second Law of Motion  2.6




 V  m  Momentum 
 p 

1
 


 





 fixed  fixed 


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






 v    f  m 
  



 k 

 Differential Co-efficient  p  t  




 m  fixed 

  =



 k=1 

  1kg.  S1

 N 

 Impulse  2.7
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



 ==  x 




Newton's Third Law of Motion  2.8




 B  A  A  B 









 Interaction 




 2.9

 1

 AB  BA  pairs 


 BA  2

 B  A 

17




 B  A  3

 BA=  AB
 BA 


 2.10

 1

 Frame of Reference  2

 3

 momentum  4

 Impluse  5

 F= ma  6

 7

  8
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